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® English

Important Safety Instructions

Power robot OFF and remove him from a power source when you are
not using him and before conducting maintenance.

Robot is not intended for use by persons (including children) with
reduced physical or mental capabilities, or lack of experience
and knowledge, unless under the close supervision of a person
responsible for their safety.

Leaks from the battery cells can occur under extreme usage or
temperature conditions. If the liquid gets on the skin, wash quickly with
water. lf the liquid gets into the eyes, flush them immediately with clean
water for a minimum of 10 minutes, and seek medical attention.

robot is composed of electronic components that in rare and
unintended cases can cause hazards of heating, fire, and other
malfunctions.Furthermore, because Sharetronic is capable of
autonomous movement, his use poses the risk of collision with
property, pets, and persons.Unintended removal of articles-such as
small valuables, jewelry, or hair of persons or pets lying on the floor -
may also occur.

If cc or his charging station has been damaged in any way, do not
operate them. Contact our support team for further assistance.

Do not handle robot or his charging station with wet hands; use only on
dry surfaces.

Do not pull or carry the charging station by the cord, close a door on
the cord, or pul the cord around sharp edges or corners. Keep the cord
away from heated surfaces. To unplug the cord, grasp the plug, not the
cord.

Do not expose robot's SLAM LiDAR to direct sun light or infrared light.
Do not let robot drop. The impact from a drop candamage the SLAM

LiDAR.

Do not look directly into the rotating transmitting part (laser) of the
SLAM LiDAR.

For your safety, do not insert tools, fingers, or other items into the
rotating part of the SLAM LiDAR.

Do not attempt to open the charging station. Repairs on the station
should only be carried out by our qualified technicians.

With the exception of the wet mop attachmentdo not immerse any part
of robot into water orother liquids.

Do not mutilate or incinerate the battery, as it will explode at high
temperatures.

Do not userobot outdoors.
Do not store robot in a car.

Do not expose robot or his charging station to temperatures higher
than 113° F(45° C),moisture, or humidity.

Do not dispose of your battery in fire. Old batteries should be recycled
safely through your local recycler.

Do not let robot pick up anything that is burning or smoking, such as
cigarettes, matches, or hot ashes.

The product is a houseware.Please do not use it outdoors. G
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Declaration of Conformity

This device complies with Part 15 of the FCC rules. Operation is subject
to the following two conditions:

(1) this device may not cause harmful interference, and (2) this device
must accept any interference received, including interference that may
cause undesired operation, The manufacturer is not responsible for
any radio or TV interference caused by unauthorized modifications or
changes to this eguipment. Such modifications or changes could void
the user's authority to operate the equipment.

This equipment has been tested and found to comply with the limits
for a Class B digital device, pursuant to part 15 of the FCC Rules.
These limits are designed to provide reasonable protection agains
harmful interference in a residential installation. This equipment
generates, uses, and can radiate radio frequency energy and, if not
installed and used in accordance with the instructions, may cause
harmfu interference to radio communications. However, there is no
quarantee that interference will not occui in a particular installation. If
this equipment does cause harmful interference to radio or television
reception, which can be determined by turind the eauipment off and
on, the user is encouraged to try to correct the interference by one or
more of the following measures:

Reorient or relocate the receiving antenna. Increase the separation
between the equipment and receiver. Connect the equipment to an
outlet on a circuit diferent from that to which the receiver is connected.
Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

To maintain compliance with FCC's RF Exposure guidelines, This equipment
should be installed and operated with minimum distance between 20cm
the radiator your body: Use only the supplied antenna.

Box Contents

,\)
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Sharetronic PetHair SLAM™

Cleaning Tool

Dustin bin

Dust collector

Side Brush

Charging Bed

A

Mopping Cloth

Filter



Anatomy

Top View
ON/OFF
Charge
WIFI indicator light
Slam lidar
Bottom View
Edge sensors
Charging Plates
Fron Wheel

Battery

Side Brush

Left Wheel Right Wheel

Speaker
Main Brush

Dustbin

Dust collector

Auto Empty Base

Charging Nodes 4"
Inlet C)”_/

Charging Bed

Bottom View

Opening

Reaervoir
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Robot First Clean
l.Install Side Brush 2.Charge

Press down to lock the side brush onto robot. Place robot on his station and allow him to fully charge.

2 feet (0.6m) 2 feet (0.6m)
— —
l 5 feet (1.5m)
3.Download App 4.Let robot Sweep!

Download App for your iOS or Android device.Create your account and When done, robot is ready to sweep! Clear away any clutter or wires
connect your bot. and press the Start button.

Important Notes:Robot always returns to his charging station after cleaning. To increase the chance of finding his station, place it on a hard, flat
surface with plenty of room around it.
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Before Starting Charging Indicator

Remove the protective pieces from Robot bumper.

Low Battery: blinks rapidlu.
Finding Station: blinks.
Charging: pulses.

Fully Charged: shines white.

NoSweep Zones Lifting & Moving

Shiny surfaces, cluttered areas, and some uniquely shaped furniture Do not pick up robot while moving to avoid distorting his map.

can be hard to navigate. Define cleaning zones on the Robotsweep
TuvYa.
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TuYa App

App Controls

My Resources

Digital versions of your Quick Start Guide and Owner's Manual are

available to view on the “Home"page of the tuya app.

L] @

L]

Home Sweep

Schedule & Control

Set robot cleaning schedule and send

him to clean or charge on the “Sweep” <

page of the tuya app
Day
Sunday
Manda;

Features J
Tuesday

Set robot features and modes using the

button {} on the “Sweep” page of the Wednesday

robotsweep tuya app. Thursday
Friday
Saturday

Time

11: 00 AM

10 00 AN

10: 00 AM

12:15PW

10 : 00 AM

10: 00 AM

Trouble shooting

Whenever robot runs into trouble, he will stop and his trouble button
will blink. Check app for trouole detais.

Trouble Solution
Left/Right Wheel Left/Right wheel is jammed. Check for obstruction and clean.
Off Ground Wheels are off the ground. Place Edge Senso back on the ground.
Main Brush Main brush is jammed. Remove and clean.
Side Brush Side brush are iammed. Remove and clean.
B Bumper's touch sensor is jammed. Check the bumper for obstruction
umper
and clean.
SLAM LiDAP SLAM LiDAR is not clean/lost visibility. Check for obstruction and clean.
Edge Sensor Robot is near a cliff/Edge sensors are dirty. Move robot to safety/Clean

Sensors

Lob Battery

Low battery. Charge Robot.

Power Error

Power error. Check the battery and power connection. Let battery cool
down

Vacuum motor is jammed. Open the filter container and remove any

Sensors .

congestion.
Dustbin Dustbin is disconnected. Remove, wipe the connectors, and reinsert.
Mo Mop attachment is disconnected. Remove, wipe the connectors and

P reinsert.
Electronic Electronic component error. Reset robot (switch Off and back On).
usB USB port error, Remove item attached to USB port and reset robot.
Navigati Robot is stuck or has environmental trouble. Clear cleaning path and
avigation

reset robot.

Other Robot needs a Checkup Test. Contact customer support.

Quick Tips: Clear debris out of nooks and crannies around the brushes and wheels.
Use tweezers to remove congestion from the brush ends.
Use scissors or cleaning tool to cut hair wrapped around the brush.




Part Maintenance Replacement
Frequency Frequency

Duetbin Daily

Filter Weekly Every 6 months

Brush Weekly Every 12 months

Sensors Weekly

Front Wheel Weekly

Battery Every 12-24 months

Dustbin & Filters

1.Remove the dustbin.

2.0pen the dustbin and dump its
contents.

4.Remove and dust the filters. Wipe
the dustbin.

3.0pen the filter container and
remove congestion.

Maintenance

Brush

2.Remove debris from the brush
and brush sockets.

1.Pull up to remove the side brush.

LN =
\‘,\\:} L
N
“.,Q / e ——
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4.Clean the main brush and all its
components, including the brush
gate and brush compartment.

3.Pinch the tabs on the main
brush gate and lift.
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Maintenance

Sensors Front Wheel

Important Note: Use a soft cotton cloth to wipe the sensors Important Note: Use a soft cotton cloth to wipe the sensors

1.Wipe the edge and wall sensors.  2.Wipe the charging plates on 1.Using a flat head screwdriver for 2.Clean the wheel and all its
robot and the charging nodes on  leverage, grip the wheel firmlyand components, including the
his station. pull. assembly and wheel socket.

3.Wipe the metal connectors 4.Wipe the top and the area
on the dustbin and wet mop around the LiDAR.
attachment.

Important Note: robot's LiDAR is a sensitive sensor. Do not apply
force, insert objects, or adjust the LiDAR. Do not sit
or place items on top of robot.



Accessories(Optional)

Battery Wet Mop Attachment

Important Note: Power off robot before replacing the battery. Pressand  Important Note:Use distilled water when operating in hard water areas
hold the GO button.

The product has a rechargeable Li-ion battery pack with a capacity of

3200mAh. 1.Place the mopping cloth on the 2.0pen the tab and fill the
Do not use the rechargeable battery of this product in other devices, mop attachment. reservoir with water.

this battery is only for Intelligent robot vacuum cleaner.

Protect the battery against heat (e.g.,against continuous intense
sunlight), fire, water, and moisture. There is a risk of explosion.

This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled
persons.

Do not short-circuit the battery. There is a risk of explosion.

1.Use a Phillips head screwdriver 2.Unplug the old battery and plug
to open the battery compartment. in your new one.

3.Slide the new battery into robot
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Accessories(Optional)

Wet Mop Attachment Maintenace

Important Note: The reservoir should be drained after use to avoid
possible water damage.

1.Remove the mop attachment. 2.Pull open the tab and empty the
reservoir.

3.Tap any debris that may have 4.Wash the mopping cloth. Air-dry
collected inside the attachment. all partswhen done.

. Manufacturer/ . Mark(s)of
Material tradenark Type /model Technical data confornity)
Cable Ell\:?tizlca\;\]l?re ML200 K60884-1(2010-12) | KCSU04102-
&Cable Co.. Ltd K8C8305(2011-12) 14001
Mainland K60227-1(2011-12)
Plug Wiregg;g{g co. | HOSW-F2x0.75 | K60227-2(2011-12) ke ?ggézlls'
o K60227-5(2011-12)
Remark : The subsequent components is possible to be replaced with the same

parameters and be certified




® Francais

Consignes de sécurité importantes

Eteignez le robot et débranchez-le de la source d'alimentation lorsque
vous ne ['utilisez pas et avant d'effectuer 'entretien.

Le robot n'est pas destiné a étre utilisé par des personnes (y compris
des enfants) dont les capacités physiques ou mentales sont réduites,
ou qui manquent d'expérience et de connaissances, sauf sous la
surveillance étroite d'une personne responsable de leur sécurité.

Des fuites des cellules de la batterie peuvent se produire dans des
conditions d'utilisation ou de température extrémes. Si le liquide entre
en contact avec la peau, laver rapidement avec de |'eau. Si le liquide
entre en contact avec les yeux, rincer pendant au moins 10 minutes et
consulter un médecin. .

Le robot est équipé de composants électroniques qui, dans des cas
rares et involontaires, peuvent entrainer des risques d'échauffement,
d'incendie et d'autres dysfonctionnements. En outre, son déplacement
et son utilisation présentent un risque de collision avec des biens, des
animaux domestiques et des personnes. Il est également possible de
retirer involontairement des articles, tels que de petits objets de valeur,
des bijoux ou des poils de personnes ou d'animaux domestiques posés
sur le sol.

Si cc ou sa station de recharge ont été endommagés de quelque
maniére que ce soit, ne les utilisez pas.

Contactez notre équipe d'assistance pour obtenir de 'aide.

Ne touchez pas le robot ou sa station de charge avec des mains
mouillées ; utilisez uniquement des surfaces séches.

Ne pas tirer ou transporter la station de charge par les bords ou les
coins tranchants. Tenir le cordon a |'écart des surfaces chauffées. Pour
débrancher le cordon, saisissez la fiche et non le cordon.

N'exposez pas le SLAM LiDAR du robot a la lumiére directe du soleil ou
a la lumiére infrarouge.

Ne laissez pas tomber le robot. L'impact d'une chute peut endommager
le SLAM LiDAR.

Ne regardez pas directement la partie rotative de transmission (laser)
du SLAM LiDAR.

Pour votre sécurité, n'insérez pas d'outils, de doigts ou d'autres objets
dans la partie rotative du SLAM LiDAR.

N'essayez pas d'ouvrir la station de recharge.

Les réparations sur la station ne doivent étre effectuées que par nos
techniciens qualifiés.

A 'exception de l'accessoire pour vadrouille humide, n'immergez
aucune partie du robot dans |'eau ou dans d'autres liquides.

Ne pas mutiler ou incinérer la batterie, car elle explose a haute
température.

Ne pas utiliser le robot a l'extérieur.
Ne pas stocker le robot dans une voiture.

N'exposez pas le robot ou sa station de charge a des températures
supérieures a 45°C (113° F), a l'humidité.

Ne jetez pas votre batterie au feu. Les piles usagées doivent étre
recyclées en toute sécurité par l'intermédiaire de votre recycleur local.

Ne laissez pas le robot ramasser des objets briilants ou fumants, tels
que des cigarettes, des allumettes ou des cendres chaudes.
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Déclaration de conformité

Cet appareil est conforme a la partie 15 des régles de la FCC. Son
fonctionnement est soumis aux deux conditions suivantes : (1) cet
appareil ne doit pas causer d'interférences nuisibles, et (2) cet appareil
doit accepter toute interférence recue, y compris les interférences
susceptibles de provoquer un fonctionnement indésirable, Le fabricant
n'est pas responsable des interférences radio ou TV causées par des
modifications non autorisées ou des changements apportés a cet
appareil. De telles modifications ou changements pourraient annuler le
droit de ['utilisateur a faire fonctionner l'équipement.

Cet équipement a été testé et déclaré conforme aux limites imposées
aux appareils numériques de classe B, conformément aux interférences
nuisibles dans une installation résidentielle. Cet équipement génere,
utilise et peut émettre des fréquences radio et, s'il n'est pas installé et
utilisé conformément aux instructions, peut causer des interférences
nuisibles aux communications radio. Toutefois, il n'est pas garanti que
des interférences ne se produiront pas a la réception, ce qui peut étre
déterminé en éteignant et en rallumant l'équipement, ['utilisateur est
encouragé a essayer de corriger les interférences par une ou plusieurs
des mesures suivantes :

Réorienter ou déplacer l'antenne de réception.
Augmenter la distance entre |'appareil et le récepteur.

Connecter |'équipement a une prise sur un circuit différent de celui
sur lequel le récepteur est connecté. Consulter le revendeur ou un
technicien radio/TV expérimenté pour obtenir de ['aide.

Contenu de la boite

Sharetronic PetHair
SLAM™

Outil de nettoyage

Bac a poussiére

Dépoussiéreur

Brosse latérale

Lit de charge

Serpilliere

Filtre



Anatomie

Vue du dessus

MARCHE/ARRET

Charge

Indicateur lumineux
WIFI

Slam lidar

Vue du bas

Capteurs de bord

Plaques de charge

Roue avant
Batterie

Brosse latérale

R roi
Roue gauche oue droite

Haut-parleur
Brosse principale

Bac a poussiére

Dépoussiéreur

Base vide = ——
automatique

Neeuds de charge 4"
Entrée ()”_/

Lit de charge

Bac a poussiére

Ouverture

Réservoir




Premier nettoyage du robot

1.Installation des balais latéraux 2.Charge

Appuyez pour verrouiller la brosse latérale sur le robot. Posez le robot sur sa station et laissez-le se recharger complétement.

2 pieds(0.6m)

l

l 5 pieds (1.5m)

3.Télécharger 'application TuYa 4.Laissez le robot balayer !

Téléchargez l'application TuYa pour votre appareil i0S ou Android. Lorsque c'est fait, le robot est prét a balayer ! Eliminez tout
Créez votre compte et connectez votre bot. encombrement ou cdble et appuyez sur le bouton Démarrer.

Remarques importantes: Le robot retourne toujours a sa station de charge apres le nettoyage. Pour augmenter les chances de trouver sa station,
placez-la sur une surface plane et dure, avec beaucoup d'espace autour d'elle.
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Avant de commencer Indicateur de charge

Retirer les piéces de protection du pare-chocs Robot.

Batterie faible : clignote rapidement.
Recherche de station : clignote.

Chargement : impulsions.

Pleine charge : brille en blanc.

Zones de non-balayage Levage & déplacement

Les surfaces brillantes, les zones encombrées et certains meubles de Ne saisissez pas le robot pendant qu'il se déplace pour éviter de
forme unique peuvent étre difficiles a parcourir. Définissez des zones déformer sa carte.
de nettoyage sur le Robotsweep TuYa.
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Application TuYa

Controles des applications

Mes ressources

Les versions numériques de votre guide de démarrage rapide et de
votre manuel du propriétaire sont disponibles sur la page "Accueil” de

['application tuya.
L]
L0

Accueil

®)

Balayer

Programme et controle

Définissez le programme de nettoyage

du robot et envoyez-le nettoyer ou <
charger sur la page " Balayer " de
['application Tuya. Day
Sunday
. . Monday
Fonctionnalités TuYa J
Tuesday
Définissez les fonctions et les modes du
robot a 'aide du bouton {} de la page " Wednesday
Balayer " de l'application robotsweep Thursday
tuya.
Friday
Saturday

Time

11: 00 AM

10 00 AN

10: 00 AM

12:15PW

10 : 00 AM

10: 00 AM

Dépannage

Chaque fois que le robot rencontre un probléme, il s'arréte et son
bouton trouble clignote. Consultez 'application pour obtenir des
détails sur les problemes.

Problémes

Solution

Roue gauche/droite

La roue gauche/droite est bloquée. Vérifier qu'il n'y a pas d'obstruction
et nettoyer.

Hors sol

Les roues ne sont pas au sol. Replacez le capteur de bordure sur le sol.

Brosse principale

La brosse principale est bloquée, retirez-la et nettoyez-la.

Brosse latérale

Les brosses latérales sont bloquées. Retirez-la et nettoyez-la.

Le capteur tactile du pare-chocs est bloqué. Vérifiez que le pare-chocs

Pare-chocs n'est pas obstrué et nettoyez-le.
SLAM LiDAR Le SLIAM LiDAR n'est pas propre/perte de visibilité. Vérifier qu'il n'y a
pas d'obstruction et nettoyer.
C Le robot est prés d'une falaise/les capteurs de bord sont sales.
apteur de bord 7 P
Déplacer le robot vers la sécurité/Nettoyer les capteurs
Batterie Lob Batterie faible.Chargez le robot.

Erreur d'alimentation

Vérifiez la batterie et la connexion électrique. Laissez la batterie
refroidir

Capteurs

Le moteur de 'aspirateur est bloqué. Ouvrez le conteneur du filtre et
retirez tout encombrement.

Bac a poussiére

Le Bac a poussiere est déconnecté. Retirez-le, essuyez les connecteurs
et remettez-le en place.

Serpillére

L'accessoire de la serpilliére est déconnecté. Retirez, essuyez les
connecteurs et réinsérez.

Electronique

Erreur de composant électronique : réinitialisez le robot (éteignez-le et
rallumez-le).

Erreur du port USB, retirez I'élément connecté au port USB et

USB réinitialisez le robot.

Navigation Le robo@ est bloqué ou a dg§ p(ol?lémes environnementaux. Dégagez
le chemin de nettoyage et réinitialisez le robot.

Autre Le robot a besoin d'un test de vérification. Contactez le service

clientéle.

Conseils rapides: Enlevez les débris des coins et recoins autour des brosses et des roues.
Utilisez une pince a épiler pour éliminer la congestion des extrémités de la
brosse. Utilisez des ciseaux ou un outil de nettoyage pour couper les poils
qui s'enroulent autour de la brosse.



Maintenance

Partie Fréquence de Fréquence de Brosse
maintenance remplacement
. " ) 1.Tirez vers le haut pour retirer la 2.Retirez les débris de la brosse et
Bac a poussiere Journalier ,
brosse latérale. de ses logements.
Filtre Hebdomadaire Tous les 6 mois
b = —.
Brosse Hebdomadaire Tous les 12 mois NOR | ———
N g2
LS -
Capteurs Hebdomadaire ‘\Q -~ e
l 1 NTT—
Roue avant Hebdomadaire s
Batterie Tous les 12-24 mois
Bac a poussiére et filtres 3.Pincez les languettes de la 4.Nettoyez le balai principal et
porte de la brosse principale et tous ses composants, y compris la
1.Retirer le Bac a poussiére. 2.0uvrez le Bac a poussiére et soulevez-la. porte du balai et le compartiment
déversez son contenu. du balai.

o

3.0uvrez le conteneur du filtre et 4.RRetirer et dépoussiérer les
retirez I'encombrement. filtres. Essuyez le Bac a poussiére.
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Maintenance

Capteurs Roue avant

Remarque importante : utilisez un chiffon doux en coton pour essuyer  1.En utilisant un tournevis a téte 2.Nettoyez la roue et tous

les capteurs. plate comme levier, saisissez ses composants, y compris
fermement la roue et tirez. 'assemblage et la douille de la

1.Essuyez les capteurs de bord et 2.Essuyez les plaques de recharge roue.

de mur. du robot et les nceuds de recharge

de sa station.

3.Essuyer les connecteurs 4.Essuyez le dessus et la zone 3.Pousser la roue vers le bas pour la bloquer en place.
métalliques sur les Bac a poussiére autour du LiDAR.

et l'accessoire de vadrouille
humide.

Remarque importante : le LiDAR du robot est un capteur sensible.
N'appliquez pas de force, n'insérez pas
d'objets et ne réglez pas le LiDAR. Ne vous
asseyez pas et ne placez pas d'objets sur le
robot.




Batterie

Remarque importante : Eteignez le robot avant de remplacer la pile.
Appuyez sur le bouton ALLER et maintenez-le enfoncé.

1.Utilisez un tournevis cruciforme 2.Débranchez l'ancienne batterie
pour ouvrir le compartiment a et branchezla nouvelle.
batteries.

3.Glisser la nouvelle batterie dans le robot

Accessoires (optionnel)

Accessoire pour balai mouillé

Note importante:Utilisez de |'eau distillée lorsque vous travaillez dans
des régions ou l'eau est dure.

1.Placez la serpilliere sur 2.0uvrezlalanguette et remplissez
['accessoire. le réservoir d'eau.
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Accessoires (optionnel)

Maintenance de l'accessoire pour balai mouillé

Remarque importante:Le réservoir doit &tre vidangé apres utilisation
afin d'éviter tout dommage causé par l'eau.

1.Retirer l'embout de la serpilliére. 2.0uvrez la languette et videz le
réservoir.

3.Tapotez les débris qui peuvent 4.Lavez la serpilliere. Séchez
s'étre accumulés a l'intérieur de toutes les piéces a l'air libre
['accessoire. lorsque vous avez terminé.

b e e R e
'Q.\_'_&__Eb'- i ) 1 ‘7

T
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@ Espaiiol

Instrucciones de seguridad
importantes

APAGUE el robot y retirelo de una fuente de energia cuando no lo esté
utilizando y antes de realizar el mantenimiento.

El robot no esta disefiado para que lo utilicen personas (incluidos
nifios) con discapacidad fisica o mental.

capacidades, o falta de experiencia y conocimiento, a menos que
estén bajo la estrecha supervision de una persona responsable de su
seguridad.

Las fugas de las celdas de la bateria pueden ocurrir bajo condiciones
extremas de uso o temperatura. Si el liquido entra en contacto con
la piel, ldvese rapidamente con agua. Si el liquido entra en contacto
con los ojos, enjudguelos durante un minimo de 10 minutos y busque
atencion médica.

El robot estd compuesto de componentes electrénicos que, en casos
raros y no deseados, pueden provocar riesgos de calentamiento,
incendio y otras averias. Ademas, por el movimiento, su uso plantea
el riesgo de colisién con bienes, mascotas y personas. También puede
ocurrir la extraccidn involuntaria de articulos, como pequefios objetos
de valor, joyas o pelos de personas o mascotas que yacen en el suelo.

Si cc o su estacion de carga han sido dafiados de alguna manera, no los
opere.

Pdngase en contacto con nuestro equipo de soporte para obtener mas
ayuda.

No manipule el robot ni su estacién de carga con las manos mojadas;
Uselo sélo en superficies secas.

No tire ni transporte la estacién de carga por los bordes o esquinas
afilados. Mantenga el cable alejado de superficies calientes. Para
desenchufar el cable, agarre el enchufe, no el cable.

No exponga el SLAM LiDAR del robot a la luz solar directa o a la luz
infrarroja.

No deje caer el robot. El impacto de una caida puede dafiar el SLAM
LiDAR.

No mire directamente a la parte transmisora giratoria (laser) del SLAM
LiDAR.

Por su seguridad, no inserte herramientas, dedos u otros elementos en
la parte giratoria del SLAM LiDAR.

No intente abrir la estacion de carga.

Las reparaciones de la estacién sélo deben ser realizadas por nuestros
técnicos cualificados.

Con excepcién del accesorio de trapeador himedo, no sumerja ninguna
parte del robot en agua ni otros liquidos.

No mutile niincinere la bateria, ya que explotara a altas temperaturas.
No utilice el robot al aire libre.
No guarde el robot en un automovil.

No exponga el robot ni su estacion de carga a temperaturas superiores
all3°F (45°C), humedad o humedad.

No arroje la bateria al fuego. Las baterias viejas deben reciclarse de
manera segura a través de su reciclador local.

No permita que el robot recoja nada que esté quemar o fumar, como
cigarrillos, cerillas o cenizas calientes
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Declaracion de conformidad

Este dispositivo cumple con la Parte 15 de las reglas de la FCC. El
funcionamiento esta sujeto a las dos condiciones siguientes: (1) este
dispositivo no puede causar interferencias dafiinas y (2) este dispositivo
debe aceptar cualquier interferencia, incluyendo interferencias que
puedan causar un funcionamiento no deseado. El fabricante no es
responsable de ninguna interferencia de radio o television causada
por modificaciones o cambios no autorizados a este equipo. Dichas
modificaciones o cambios podrian anular la autoridad del usuario para
operar el equipo.

Este equipo ha sido probado y cumple con los limites para un
dispositivo digital Clase B, conforme a interferencias dafiinas en una
instalacion residencial. Este equipo genera, utiliza y puede irradiar
energia de radiofrecuencia y, si no se instala y utiliza de acuerdo con
las instrucciones, puede causar interferencias perjudiciales en las
comunicaciones por radio. Sin embargo, no hay garantia de que no se
produzcan interferencias en la recepcion, lo que se puede determinar
apagando y encendiendo el equipo. Se recomienda al usuario que
intente corregir la interferencia mediante una o mas de las siguientes
medidas:

Reorientar o reubicar la antena receptora.
Aumentar la separacion entre el equipo y el receptor.

Conectar el equipo a una toma de corriente de un circuito diferente
al al que esta conectado el receptor. Consultar al distribuidor o a un
técnico experimentado en radio/TV para obtener ayuda.

Contenido de la caja

Sharetronic PetHair
SLAM™
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Primera limpieza del robot

1.Instalar el cepillo lateral 2.Carga

Presione hacia abajo para bloquear el cepillo lateral en el robot. Coloque el robot en su estacion y permita que se cargue por completo.

2 pies (0,6 m) 2 pies (0,6 m)
— —
l 5 pies (1, 5m)

3.Descargar la aplicacion TuY 4.;Deje que el robot barra!

Descargue la aplicacidn TuYa para su dispositivo iOS o Android. Cree su  Cuando termine, jel robot estara listo para barrer! Elimine cualquier
cuentay conecte su bot. desorden o cables y presione el botén Inicio.

Notas importantes: El robot siempre regresa a su estacion de carga después de la limpieza. Para aumentar la posibilidad de que encuentre su
estacidn, coléquelo sobre una superficie dura y plana con suficiente espacio a su alrededor.



Antes de empezar Indicador de carga

Retire las piezas protectoras del parachoques del robot.

Bateria baja: parpadea rapidamente.
Buscando estacién: parpadea.

Carga: pulsos.

Completamente cargada: brilla en blanco.

Zonas sin barrido Levantar y mover

Las superficies brillantes, las dreas desordenadas y algunos muebles No levante el robot mientras se mueve para evitar distorsionar su
con formas Unicas pueden resultar dificiles de transitar. Defina zonas mapa.
de limpieza en el Robotsweep TuYa.
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Aplicacion TuYa

Controles de la aplicacion

Mis recursos

Las versiones digitales de su Guia de inicio rdpido y Manual del
propietario estan disponibles para ver en la pagina "Inicio" de la

aplicacion tuya.
H ©

L]
Barrer

Hogar

Programacion y control

Solucion de problemas

Siempre que el robot tenga problemas, se detendra y su botén de
problemas parpadeara. Consulte la aplicacién para conocer los detalles

Establezca un horario de limpieza del —
robot y envielo a limpiar o cargar en la < ool
pagina "Barrido" de la aplicacion tuya
Day Time
Sunday 11: 00 AM
. Monda: 0:D0AN
Caracteristicas de TuYa -
Tuesday T:00PM
Définissez les fonctions et les modes du
robot a 'aide du bouton £} de la page " Wednesay - 10:00AM
Balayer " de l'application robotsweep Thursday 12:15 P
tuya.
Friday 10: 00 AM
Saturday 10: 00 AM

de los problemas.

Problema

Solucién

derecha

Rueda izquierda/

La rueda izquierda/derecha estd atascada. Compruebe si hay
obstrucciones y limpie.

Fuera del suelo

Las ruedas no tocan el suelo. Coloque el Edge Senso nuevamente en el
suelo.

Cepillo principal

El cepillo principal estd atascado. Retirelo y limpielo.

Cepillo lateral

Los cepillos laterales estan dafiados. Retirar y limpiar.

Parachoque

El sensor tactil del parachoques esté atascado. Revise el parachoques
en busca de obstrucciones y limpio.

SLAM LiDAR

SLAM LiDAR no esta limpio/perdié visibilidad. Compruebe si hay
obstruccionesy limpie.

Sensor de borde

El robot estd cerca de un acantilado/Los sensores de borde estan
sucios. Mover el robot a un lugar seguro/Limpiar sensores

Bateria de globo

Bateria baja. Cargue el robot.

Error de energia

Error de alimentacién. Compruebe la bateria y la conexién de
alimentacién. Deje que la bateria se enfrie abajo

El motor de aspiracién estd atascado. Abra el contenedor del filtro y

Sensores elimine cualquier congestion.

Basura El cubo c!e basura estd desconectado. Retirelo, limpie los conectores y
vuelva a insertarlo.

Fregar El accesorio para trapeador estd desconectado. Retire, limpie los

conectores y vuelva a insertarlos.

Electrénico

Error de componente electrénico. Reiniciar el robot (apagar y volver a
encender).

usB

Error del puerto USB. Retire el elemento conectado al puerto USB y
reinicie el robot.

Navegacion

El robot estd atascado o tiene problemas ambientales. Borre el camino
de limpieza y reinicie robot.

Otro

El robot necesita una prueba de control. Pdngase en contacto con
atencién al cliente.

Consejos rapidos:

Retge los residuos de los rincones y grietas alrededor de los cepillos y las
ruedas.

Utilice pinzas para eliminar la congestion de las puntas del cepillo.

Utilice tijeras o una herramienta de limpieza para cortar el pelo enrollado
alrededor del cepillo.



Mantenimiento

Parte Frecuencia de Frecuencia de Cepillo
mantenimiento reemplazo
Contenedor de basura Adiario 1.T|re hacia arriba para retirar el 2.Retire los re5|duos de_l cepilloy
cepillo lateral. de los casquillos del cepillo.
Filtro Semanalmente Cada 6 meses
Ly =
Cepillo Semanalmente Cada 12 meses "-\'_\_\. —
\R\ Yy
Sensores Semanalmente \‘-\-)Q / S——
l ‘ \\_ —
Rueda delantera Semanalmente o
Bateria Cada 12-24 meses
Cubo de basura y filtros 3.Apriete las pestafias de la puerta 4.Limpie el cepillo principal
del cepillo principal y levantela. y todos sus componentes,
1.Retire el cubo de basura. 2. Abra el cubo de la basura y tire su incluida la puerta del cepillo y el

compartimiento del cepillo.

contenido.
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Mantenimiento

Sensores Rueda delantera

Nota importante: utilice un pafio de algodén suave para limpiar los  1.Usando un destornillador de 2.Limpie la rueda y todos sus

sensores. punta plana como palanca, agarre componentes, incluido el conjunto
la rueda firmementey tire. y el casquillo de la rueda.

1.Limpie los sensores de bordey 2.Limpie las placas de carga del
pared. robot y los nodos de carga en su
estacion.

3.Limpie los conectores metalicos 4.Limpie la parte superiory elarea  3.Empuje hacia abajo la rueda para bloquearla en su lugar.
del cubo de basura y del accesorio alrededor del LiDAR.
del trapeador himedo.

Nota importante: el LiDAR del robot es un sensor sensible. No
aplique fuerza, inserte objetos ni ajuste el LiDAR.
No se siente ni coloque objetos encima del robot.




Accesorios (opcional)

Bateria Accesorio para trapeador humedo

Nota IMPORTANTE: Apague el robot antes de reemplazar la bateria. Note importante:Utilisez de |'eau distillée lorsque vous travaillez dans
Mantenga presionado el botén GO. des régions ou l'eau est dure.

1.Utilice un destornillador Phillips 2.Desenchufe la bateria viejay 1.Coloque el pafio para trapearen 2.Abra la pestafia y llene el
para abrir el compartimento de la conecte la nueva. el accesorio para trapeador. depésito con agua.
bateria.

3.Deslice la nueva bateria en el robot.
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Accesorios (opcionales)

Mantenimiento del accesorio para trapeador humedo

Nota importante: el depdsito debe drenarse después de su uso para
evitar posibles dafios por agua.

1.Retire el accesorio del trapeador. 2.Abra la pestafia y vacie el
depdsito.

3.Toque cualquier residuo que 4.Lave el paio de fregado. Seque
pueda haberse acumulado dentro al aire todas las piezas cuando
del archivo adjunto. haya terminado.

P e N
mQ_,.:L_D >
N =
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® Turk dili

Onemli Giivenlik Talimatlan

Kullanmadiginiz zamanlarda ve bakim yapmadan 6nce robotu KAPALI
konuma getirin ve gui¢ kaynagindan c¢ikarin.

robot, fiziksel veya zihinsel engelli kisiler (cocuklar dahil) tarafindan
kullaniimak Uzere tasarlanmamistir.

Guvenliklerinden sorumlu bir kisinin yakin gézetimi altinda olmadikca,
yetenekleri veya deneyim ve bilgi eksikligi.

Asiri kullanim veya sicaklik kosullarinda aku hicrelerinden sizintilar
meydana gelebilir. Sivi cilde bulasirsa, hemen suyla yikayin. Sivi géze
kacarsa, en az 10 dakika yikayin ve tibbi yardim alin.

Robot, nadir ve istenmeyen durumlarda isinma, yangin ve diger arizalara
neden olabilecek elektronik bilesenlerden olusur. Ayrica, hareket, kullanimi
muilk, evcil hayvan ve insanlarla garpisma riski olusturur. Kiicik degerli
esyalar, miicevherler veya yerde yatan kisilerin veya evcil hayvanlarin
saglari gibi esyalarin istenmeyen sekilde ¢ikarilmasi da meydana gelebilir.

cc veya sarj istasyonu herhangi bir sekilde hasar gérmisse, bunlari
calistirmayin.

Daha fazla yardim i¢in destek ekibimizle iletisime gegin.

Robotu veya sarj istasyonunu islak ellerle tutmayin; yalnizca kuru
yuzeylerde kullanin.

Sarj istasyonunu keskin kenarlardan veya koselerden ¢cekmeyin veya
tasimayin. Kabloyu isitilmis ylzeylerden uzak tutun. Kabloyu ¢ikarmak igin
kablodan degil fisten tutun.

Robotun SLAM LiDAR'Ini dogrudan glines i1sigina veya kizilétesi 1s1ga
maruz birakmayin.

Robotun digmesine izin vermeyin. Dismenin etkisi SLAM LiDAR'a zarar
verebilir.

SLAM LiDAR'in dénen verici kismina (lazer) dogrudan bakmayin.

Guvenliginiz icin, SLAM LiDAR'In dénen kismina alet, parmak veya bagka
nesneler sokmayin.

Sarj istasyonunu agmaya calismayin.

istasyondaki onarimlar yalnizca kalifiye teknisyenlerimiz tarafindan
yapilmaldir.

Islak paspas atagsmani harig, robotun hicbir parcasini suya veya diger
sivilara daldirmayin.

Yiksek sicakliklarda patlayacagdi icin pili pargalamayin veya yakmayin.
Robotu a¢ik havada kullanmayin.
Robotu bir arabanin icinde saklamayin.

Robotu veya sarj istasyonunu 113°F'den (45°C ) yuksek sicakliklara, neme
veya rutubete maruz birakmayin.

Pilinizi atese atmayin. Eski piller, yerel geri dénusimcuinuz aracihiyla
guvenli bir sekilde geri donusturilmelidir.

Robotun sigara, kibrit veya sicak kil gibi yanan veya tiiten herhangi bir
seyi almasina izin vermeyin
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Uygunluk Beyani

Bu cihaz FCC kurallarinin 15. Bélimune uygundur. Calistirma asagidaki
iki kosula tabidir: (1) bu cihaz zararl parazite neden olamaz ve (2) bu
cihaz, istenmeyen calismaya neden olabilecek parazit dahil olmak Gzere
alinan her tirli paraziti kabul etmelidir, Uretici, bu ekipmanda yetkisiz
modifikasyonlar veya degisikliklerden kaynaklanan herhangi bir radyo veya
TV parazitinden sorumlu degildir. Bu tir modifikasyonlar veya degisiklikler
kullanicinin ekipmani galistirma yetkisini gegersiz kilabilir.

Bu ekipman test edilmis ve B Sinifi dijital cihaz sinirlarina uygun oldugu,
konut kurulumunda zararli parazitlere karsi uygun oldugu gériimustir. Bu
ekipman radyo frekansi enerjisi Uretir, kullanir ve yayabilir ve talimatlara
uygun olarak kurulmaz ve kullaniimazsa, radyo iletisiminde zararli parazite
neden olabilir. Ancak, cihazin kapatilip agilmasiyla tespit edilebilen parazit
aliminin meydana gelmeyeceginin garantisi yoktur, kullanicinin asagidaki
O6nlemlerden birini veya birkacini alarak paraziti duzeltmeye calismasi
Onerilir:

Alici antenin yonunu veya yerini degistirin.
Ekipman ve alici arasindaki mesafeyi arttirin.

Ekipmani, alicinin bagh oldugu devreden farkli bir devre Uzerindeki prize
baglayin. Yardim icin saticiya veya deneyimli bir radyo/TV teknisyenine
danigin.

Kutu icerigi

Sharetronic PetHair
SLAMTM

Temizlik Aleti

Toz kutusu

Toz toplama
Unitesi

Yan Firga

Sarj Yatagi

Paspas Bezi

Filtre
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Robot ilk Temizlik

1.Yan Fir¢ayi Takin 2. Sarj

Yan firgayi robota kilittemek icin asagi Robotu istasyonuna yerlestirin ve tamamen sarj olmasini bekleyin.

2 feet(0.6m) 2 feet(0.6m)

l 5 feet(1.5m)

3.TuYa Uygulamasini indirin 4.Robot Stpdursin!

iOS veya Android cihaziniz igin TuYa Uygulamasini indirin. Hesabinizi iniz bittiginde robot stupirmeye hazirdir! Daginikligi veya kablolari
olusturun ve botunuzu baglayin. temizleyin ve Baglat digmesine basin.

Onemli Notlar: Robot temizlendikten sonra her zaman sarj istasyonuna geri déner. Istasyonunu bulma sansini artirmak igin, etrafinda bolca yer olan
sert, duz bir ylzeye yerlestirin.



Baslamadan Once Sarj Gostergesi

Koruyucu pargalari Robot tamponundan ¢ikarin.

N

Dusuk Pil: hizlica yanip sénuyor.
istasyon Bulma: yanip séniiyor.

Sarj etme: titresir

Tamamen Sarj Edildi: beyaz renkte parliyor.

Zonas sin barrido Kaldirma & Tasima

Las superficies brillantes, las areas desordenadas y algunos muebles Haritasinin bozulmasini énlemek icgin hareket halindeyken robotu
con formas Unicas pueden resultar dificiles de transitar. Defina zonas de kaldirmayin.
limpieza en el Robotsweep TuYa.
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TuYa Uygulamasi

Uygulama Kontrolleri

Kaynaklarimiz

Hizlh Basglangi¢ Kilavuzunuzun ve Kullanim Kilavuzunuzun
dijital versiyonlarini tuya uygulamasinin "Ana Sayfa" sayfasinda

goruntuleyebilirsiniz.

L]
L]

Anasayfa Suplirme

Program & Kontrol

Robot temizlik programini ayarlayin
ve tuya uygulamasinin "Siplrme"
sayfasindan onu temizlemeye veya sarj
etmeye gonderin.

TuYa Ozellikleri

Robot sweep tuya uygulamasinin
"Slpurme" sayfasindaki dugmeyi
kullanarak robot 6zelliklerini ve modlarini
ayarlayin.

Sunday

Monday

Tuesday

Wednesday

Thursday

Friday

Saturday

Time

11: 00 AM

10 00 AN

10: 00 AM

12:15PW

10 : 00 AM

10: 00 AM

Sorun giderme

Robotun basi her derde girdiginde duracak ve sorun digmesi yanip
sonecektir. Sorun detaylari icin uygulamayi kontrol edin.

Sorun GOziim
SoliSag Tekerlek Sol/_Sag_ tekerlek sikismis. Tikaniklik olup olmadigini kontrol edin ve
temizleyin.
Kapali Zemin Tekerlekler yerden kalkmis. Edge Senso'yu tekrar yere yerlestirin.
Ana Firga Ana firga sikismig, gikarin ve temizleyin.
Yan Firca Yan firga sikismis. Cikarin ve temizleyin.
Tamponun dokunmatik sensori sikismis. Tamponda tikaniklik olup
Tampon N : .
olmadigini kontrol edin ve temizleyin.
SLAM LiDAP SLAM LiDAR temiz degil/gorinirlik kaybi. Engel olup olmadigini kontrol

edin ve temizleyin.

Robot bir ugurumun yakininda/Kenar sensérleri kirli. Robotu glvenli bir
yere taslyin/Sensorleri temizleyin

Kenar Sensori

Lob Ak Dustuk pil.Robotu sarj edin.

Giig Hatasi Glg hlata5| Aklyl ve giic baglantisini kontrol edin. Akiiniin sogumasini
bekleyin

Sensorler Vakum motoru sikismis. Filtre kabini agin ve tikanikligi giderin.

Cép Kovasi t(J;c')(?nkovasmln baglantisi kesilmis. Cikarin, konektorleri silin ve yeniden
Paspas aparatinin baglantisi kesilmis. Cikarin, konektérleri silin ve

Paspas .
yeniden takin.

Elektronik Elektronik bilesen hatasi Robotu sifirlayin (digmeyi kapatip tekrar agin).

USB USB baglanti noktasi hatasi, USB baglanti noktasina takili 6geyi ¢ikarin
ve robotu sifirlayin.

Navigasyon Robot sikismis veya gevresel sorun var Temizleme yolunu temizleyin ve
robotu sifirlayin.

Diger Robotun bir Kontrol Testine ihtiyaci var. Misteri destegine bagvurun.

Hizli Ipuglari: Firgalarin ve tekerleklerin etrafindaki kuytu késelerdeki
kalintilar temizleyin.
Fir¢a uclarindaki tikanikhidi gidermek icin cimbiz kullanin.
Fircanin etrafina sarilmis saglari kesmek igin makas veya
temizleme aleti kullanin.



Parca Bak m Skl Deitirme Skl
Cop Kovasi Gunlak

Filtre Haftalik Her 6 ayda bir
Firca Haftalik Her 12 ayda bir
Sensorler Haftalik

On Tekerlek Haftalik

Akl Her 12-24 ayda bir

Cop Kovas & Filtreler

1.Cop kovasini gikarin.

2. Cop kutusunu agin ve igindekileri

3.Filtre kabini acin ve tikanikligi
giderin.

4 Filtreleri gikarin ve tozunu alin. Cop
kovasini silin.

Bakim

Firca

1.Yan firgayi ¢ikarmak igin yukari
cekin.

3.Ana firca kapagindaki tirnaklari
sikigtirin ve kaldirin.

2. Firga ve firga soketlerindeki
kalintilar temizleyin.

4.Ana firgayi ve firca kapisi ve
firga bélmesi dahil tim bilesenlerini
temizleyin.
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Bakim

Sensorler On Tekerlek

Onemli Not: Sensérleri silmek igin yumugak pamuklu bir bez kullanin 1.Kaldirag i¢in diz basli bir 2Tertibat ve tekerlek yuvas dahil
tornavida kullanarak tekerledi sikica olmak lizere tekerlei ve tiim
kavrayin ve gekin. bile enlerini temizleyin.

1.Kenar ve duvar sensorlerini silin. 2.Robotun Uzerindeki sarj plakalarini
ve istasyonundaki sarj dugimlerini
silin.

3.Cop kovasi ve i1slak paspas 4.LiDAR'In Ustliniu ve etrafindaki  3.Yerine kilittemek igin tekerlegi asag itin.
aparati uzerindeki metal baglantilari  alani silin.
silin.

Onemli Not: robotun LiDAR'I hassas bir sensérdiir. Giig uygulamayin,
nesneler yerlestirmeyin veya LIiDAR'I ayarlamayin. Robotun
Uzerine oturmayin veya esya yerlestirmeyin.




Batarya

Onemli Not: Pili degistirmeden énce robotu kapatin. GO digmesini basil
tutun.

1.Pil bélmesini agmak igin yildiz 2. Eski pili gikarin ve yenisini takin.
tornavida kullanin

3.Yeni pili robotun igine kaydirin.

Aksesuarlar (Opsiyonel)

Islak Paspas Atagmani

Onemli Not: Sert su alanlarinda calisirken damitilmis su kullanin

1.Paspas bezini paspas aparatinin  2.Tirnagi acin ve hazneyi su ile
Uzerine yerlestirin. doldurun.
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Aksesuarlar (Opsiyonel)

Islak Paspas Atagmani Bakimi

Onemli Not: Olasi su hasarini énlemek igin rezervuar kullanimdan sonra
bosaltiimalidir.

1.Paspas aparatini gikarin. 2.Tirnag! gekerek acin ve hazneyi
bosaltin.

3.Atasmanin iginde birikmis 4.Paspas bezini yikayin. Iginiz
olabilecek kalintilara dokunun. bittiginde tim parcalari havayla
kurutun.
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@® Jezyk polski

Wazne instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa

Wylgcz robota i odtgcz go od zrédta zasilania, jesli go nie uzywasz oraz
przed przeprowadzeniem konserwaciji.

Robot nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym dzieci) o
ograniczonej sprawnosci fizycznej lub psychicznej

mozliwosciami lub brakiem doswiadczenia i wiedzy, chyba ze pod Scistym
nadzorem osoby odpowiedzialnej za ich bezpieczenstwo.

Wycieki z ogniw akumulatora mogg wystapi¢ w przypadku ekstremalnego
uzytkowania lub warunkéw temperaturowych. Jezeli ptyn dostanie si¢ na
skoére, nalezy szybko zmy¢ jg woda. Jezeli ciecz dostanie sie do oczu,
przeptucz oczy przez minimum 10 minut i zasiegnij porady lekarza.

Robot sktada sie z elementow elektronicznych, ktére w rzadkich i
niezamierzonych przypadkach moga powodowaé ryzyko przegrzania,
pozaru i innych usterek. Ponadto poruszanie sie i jego uzywanie stwarza
ryzyko kolizji z mieniem, zwierzetami domowymi i osobami. Moze réwniez
wystgpi¢ niezamierzone usuniecie przedmiotéw, takich jak drobne
przedmioty warto$ciowe, bizuteria lub wtosy oso6b lub zwierzgt domowych
lezacych na podtodze.

Jesli cc lub jego stacja tadujgca zostaty w jakikolwiek sposob uszkodzone,
nie uzywaj ich.
Skontaktuj sie z naszym zespotem wsparcia, aby uzyska¢ dalszg pomoc.

Nie obstuguj robota ani jego stacji tadujgcej mokrymi rekami; uzywaé
wytgcznie na suchych powierzchniach.

Nie ciggnij ani nie przeno$ stacji tadujgcej za ostre krawedzie lub rogi.
Trzymaj przewdd z dala od nagrzanych powierzchni. Aby odtgczy¢
przewdd, nalezy chwyci¢ za wtyczke, a nie za przewdd.

Nie wystawiaj robota SLAM LiDAR na bezposrednie dziatanie $wiatta
stonecznego lub $Swiatta podczerwonego.

Nie pozwdl, aby robot upadt. Uderzenie w wyniku upadku moze
spowodowac uszkodzenie SLAM LiDAR.

Nie patrz bezposrednio w obracajaca sie cze$¢ nadawczg (laser) SLAM
LiDAR.

Dla wtasnego bezpieczenstwa nie wktada¢ narzedzi, palcéw ani innych
przedmiotow do obracajgcej sie czesci SLAM LiDAR.

Nie probuj otwiera¢ stacji fadujgce;.
Naprawy stacji mogg wykonywac¢ wytagcznie nasi wykwalifikowani technicy.

Z wyjatkiem nasadki do mopa na mokro, nie zanurzaj zadnej czesci robota
w wodzie ani innych ptynach.

Nie niszcz ani nie spalaj akumulatora, gdyz w wysokich temperaturach
eksploduje.

Nie uzywaj robota na zewnatrz.
Nie przechowuj robota w samochodzie.

Nie narazaj robota ani jego stacji tadujgcej na dziatanie temperatur
wyzszych niz 45 °C, wilgoci lub wilgoci.

Nie wrzucaj baterii do ognia. Stare baterie nalezy bezpiecznie podda¢
recyklingowi w lokalnym przedsigbiorstwie zajmujgcym sie recyklingiem.

Nie pozwdl, aby robot podnosit wszystko, co sie pali lub dymi, np.
papierosy, zapatki lub goracy popiot
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Deklaracja zgodnosci

To urzadzenie jest zgodne z czgscig 15 przepisow FCC. Dziatanie podlega
nastepujgcym dwom warunkom: (1) to urzgdzenie nie moze powodowac
szkodliwych zaktocen oraz (2) to urzadzenie musi akceptowa¢ wszelkie
odbierane zaktocenia, w tym zaktocenia, ktére mogg powodowac
niepozadane dziatanie. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za
jakiekolwiek odbiorniki radiowe lub telewizyjne zaktécehn spowodowanych
nieautoryzowanymi modyfikacjami lub zmianami w tym urzadzeniu. Takie
modyfikacje lub zmiany moga uniewazni¢ uprawnienia uzytkownika do
obstugi sprzetu.

To urzgdzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z ograniczeniami
dla urzadzen cyfrowych klasy B w zwigzku ze szkodliwymi zaktéceniami
w instalacjach domowych. To urzgdzenie generuje, wykorzystuje i
moze emitowac energie o czestotliwosci radiowej, a jesli nie zostanie
zainstalowane i nie bedzie uzywane zgodnie z instrukcjg, moze
powodowac szkodliwe zaktdcenia w komunikacji radiowej. Nie ma jednak
gwarancji, ze w odbiorze nie wystgpig zaktdcenia, co mozna stwierdzic
wigczajgc i wytaczajagc urzadzenie. Uzytkownika zacheca sie do podjecia
proby skorygowania zaktocen za pomoca jednego lub kilku z ponizszych
Srodkow:

Zmien orientacje lub potozenie anteny odbiorczej.
Zwieksz odlegtos¢ miedzy sprzetem a odbiornikiem.

Podtacz urzadzenie do gniazdka w innym obwodzie niz ten, do ktérego
podtgczony jest odbiornik. Aby uzyskaé pomoc, skonsultuj sie ze
sprzedawcg lub doswiadczonym technikiem radiowo-telewizyjnym.

Zawartosc¢ pudetka

£,

\ y,

Sharetronic PetHair
SLAMTM

Narzedzie do czyszczenia

Kosz na $mieci

Odpylacz

Szczotka
boczna

t6zko tadujgce

A

Sciereczka do
mopa

Filtr



Anatomia
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Czujniki krawedzi
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Pierwsze sprzatanie robota

1. Zamontuj szczotke boczna 2. tadowanie

Nacis$nij, aby zablokowa¢ szczotke boczng na robocie. Umies$¢ robota na swoim stanowisku i pozwdl mu sie w petni natadowac.

2 stopy (0,6 m) 2 stopy (0,6 m)

l 5 stép (1,5 m)

3.Pobierz aplikacje TuYa 4.Pozwol robotowi zamiatac!

Pobierz aplikacje TuYa na urzadzenie z systemem iOS lub Android. Utwérz Po zakonczeniu robot jest gotowy do zamiatania! Usun batagan lub
konto i podtgcz swojego bota. przewody i naci$nij przycisk Start.

Wazne notatki: Robot po czyszczeniu zawsze wraca do swojej stacji tadujacej. Aby zwiekszy¢ szanse znalezienia swojej stacji, umies¢ jg na twardej,
ptaskiej powierzchni, pozostawiajgc wokét niej duzo miejsca.



Przed rozpoczeciem

Usun elementy ochronne ze zderzaka robota.

Brak stref zamiatania

Btyszczace powierzchnie, zagracone obszary i niektére meble o
niepowtarzalnym ksztatcie mogg by¢ trudne w poruszaniu sie. Zdefiniuj
strefy czyszczenia w Robotsweep TuYa.

Wskaznik tadowania

N

Niski poziom baterii: miga szybko.
Wyszukiwanie stacji: miga.
tadowanie: impulsy.

W petni natadowany: $wieci na biato.

Podnoszenie i przenoszenie

Nie podnos robota w ruchu, aby unikna¢ znieksztatcenia jego mapy.
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Aplikacja TuYa

Kontrola aplikacji
Moje zasoby

Cyfrowe wersje skroconej instrukcji obstugi i instrukcji obstugi sg dostepne
do przegladania na stronie gtéwnej aplikacji TuYa.

L]
L]

Dom Zamiata

Harmonogram i kontrola

Ustaw harmonogram czyszczenia robota i —
wyslij go do czyszczenia lub fadowania na < Shoe
stronie ,Sweep” w aplikac;ji tuya.
Day Time
Sunday 11: 00 AM
. . Monday 10 : 00 AN
Funkcje TuYi
Tuesday T:00PM
Ustaw funkcje i tryby robota za pomoca
przycisku na stronie ,Sweep” aplikacji Vednesday  10:00AM
robotsweep TuYa. Thursday 12:15PM
Friday 10: 00 AM
Saturday 10: 00 AM

Rozwigzywanie probleméw

lle kro¢ robot wpadnie w kiopoty, zatrzyma sie, a jego przycisk problemu
zacznie miga¢. Sprawdz zastosowanie pod katem szczegdtéw problemu.

K opoty

Rozwi zanie

Lewe/prawe koto

Lewe/prawe koto jest zablokowane. Sprawdz, czy nie ma przeszkod i
wyczysc.

Poza ziemig

Kota odrywajg sie od podioza. Potéz Edge Senso z powrotem na ziemi.

Gtoéwna szczotka

Szczotka gtéwna jest zacigta. Wyjmij i wyczys$¢.

Szczotka boczna

Szczotki boczne sg zablokowane. Usun i wyczys$¢.

Zderzak

Czujnik dotykowy zderzaka jest zaciety. Sprawdz zderzak pod katem
przeszkod i wyczyse go.

SLAM LiDAP

SLAM LiDAR nie jest czysty/utracit widoczno$¢. Sprawdz, czy nie ma
przeszkod i wyczyse.

Czujnik krawedzi

Robot znajduje sie w poblizu urwiska/czujniki krawedziowe sg
zabrudzone. Przesun robota do czujnikéw bezpieczenstwalwyczys¢

Bateria Loba

Niski poziom baterii. Nataduj robota.

Btad zasilania

Btad zasilania. Sprawdz akumulator i potgczenie zasilania. Pozwol baterii
ostygnacé

Czujniki

Silnik odkurzacza jest zablokowany. Otwérz pojemnik filtra i usun wszelkie
zatory.

Pojemnik na $mieci

Pojemnik na $mieci jest odtgczony. Wyjmij, wytrzyj ztagcza i wtéz
ponownie.

Wyciera¢

Nasadka mopa jest odtgczona. Wyjmij, wytrzyj ztgcza i wiéz ponownie.

Elektroniczny

Btad elementu elektronicznego. Zresetuj robota (wytgcz i wigcz
ponownie).

Btad portu USB. Usun element podtgczony do portu USB i zresetuj

use robota.
I Robot utknat lub wystepujg problemy $rodowiskowe. Oczy$¢ Sciezke
Nawigacja L N
czyszczenia i zresetuj robota.
Inny Robot wymaga testu kontrolnego. Kontakt z obstugg klienta.

Szybkie wskazowki: Usun zanieczyszczenia z zakamarkow i szczelin wokot szczotek i kot.

Uzyj pesety, aby usung¢ zatory z koncéwek szczoteczki.
Uzyj nozyczek lub narzedzia do czyszczenia, aby przycigé wiosy
owiniete wokoét szczotki.



Cz Eéringv;gji Cz stotliwo wymiany
Duetbina Codziennie

Filtr Co tydzien Co 6 miesigcy

Szczotka Co tydzien Co 12 miesiecy

Czujniki Co tydzien

Przednie koto Co tydzien

Bateria Co 12-24 miesigce

Kosz na miecii filtry

1.Wyjmij pojemnik na $mieci.

2. Otworz kosz na $mieci i wyrzuc
jego zawartosc.

3.0tworz pojemnik filtra i usun
zatory.

4. Wyjmij i odkurz filtry. Wytrzyj kosz
na $mieci.

Konserwacja

Szczotka

2. Usun zanieczyszczenia ze
szczotki i gniazd szczotek.

1.Pociagnij do géry, aby wyjac
szczotke boczng.

4 .Wyczys¢ szczotke gtdwng i
wszystkie jej elementy, w tym
bramke szczotki i komore szczotki.

3.Sci$nij wypustki na gtéwnej
bramie szczotki i podnies.
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Konserwacja

Czujniki Przednie koto

Wazna uwaga: Do wycierania czujnikow uzywaj migkkiej bawetnianej 1.Uzywajgc ptaskiego $rubokreta 2.0czy ko o i wszystkie jego

szmatki do dzwigni, chwy¢ mocno koto i elementy, w tym zespd i gniazdo
pociagnij. ko a.

1.Wytrzyj czujniki krawedziowe i 2.Wytrzyj ptytki tadujgce robota i
Scienne. wezly tadujgce na jego stacji.

3.Wytrzyj metalowe ztgcza 4.Wytrzyj gore i obszar wokot  3.Nacisnij koto w dot, aby zablokowac je na swoim miejscu.
pojemnika na $mieci i nakfadki na LiDAR.
mop.

Wazna uwaga: LiDAR robota jest czutym czujnikiem. Nie uzywaj sity, nie
wktadaj przedmiotéw ani nie reguluj LIDAR. Nie siadaj ani
nie umieszczaj przedmiotow na robocie.




Akcesoria (opcjonalnie)

Bateria Nasadka do mopa na mokro

Wazna uwaga: Przed wymiang baterii wytgcz robota. Nacisnij i przytrzymaj Wazna uwaga: Podczas pracy w obszarach z twardg wodg uzywaj wody
przycisk GO. destylowanej

1.Uzyj Srubokreta krzyzakowego, 2. Odtgcz starg baterie i podigcz 1.Umies¢ Sciereczke do mopa na 2.0twérz zaktadke i napetnij zbiornik
aby otworzy¢ komore baterii. nowa. nasadce mopa. wodg.

3.Wsun nowg baterie do robota
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Akcesoria (opcjonalnie)

Konserwacja nasadki do mopa na mokro

Wazna uwaga: Po uzyciu zbiornik nalezy opréznié, aby unikngé¢
ewentualnych uszkodzen spowodowanych przez wode.

1.Zdejmij nasadke mopa. 2.0twoérz klapke i opréznij zbiornik.

3.Stuknij wszelkie 4.Umyj $sciereczke do mopa. Po
zanieczyszczenia, ktéore mogty zakonczeniu wysuszy¢ wszystkie
zgromadzi¢ sie wewnatrz nasadki. czesci na powietrzu.

R
=L >
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@® Deutsche Fassung

Wichtige Sicherheitsanweisungen

Schalten Sie den Roboter AUS und trennen Sie ihn von der Stromquelle,
wenn Sie ihn nicht benutzen und bevor Sie Wartungsarbeiten durchfihren.

Der Roboter ist nicht fur die Benutzung durch Personen (einschlief3lich
Kinder) mit eingeschrankten korperlichen oder geistigen

(einschlieRlich Kinder) mit eingeschrankten kérperlichen oder geistigen
Fahigkeiten oder einem Mangel an Erfahrung und Wissen, es sei denn, sie
werden von einer fir ihre Sicherheit verantwortlichen Person beaufsichtigt.

Unter extremen Gebrauchs- oder Temperaturbedingungen kann es zu
einem Auslaufen der Akkuzellen kommen. Wenn die Flissigkeit auf die
Haut gelangt, waschen Sie sie schnell mit Wasser ab. Wenn die Flussigkeit
in die Augen gelangt, splilen Sie mindestens 10 Minuten lang und suchen
Sie einen Arzt auf.

Der Roboter besteht aus elektronischen Bauteilen, die in seltenen und
unbeabsichtigten Fallen Erhitzungsgefahr, Feuergefahr und andere
Fehlfunktionen verursachen kénnen. Dariber hinaus birgt seine
Verwendung das Risiko von ZusammenstoRen mit Gegenstanden,
Haustieren und Personen. Es kann auch zu einer unbeabsichtigten
Entfernung von Gegenstanden kommen, z. B. von kleinen
Wertgegenstanden, Schmuck oder Haaren von Personen oder Haustieren,
die auf dem Boden liegen.

Wenn cc oder seine Ladestation in irgendeiner Weise beschadigt wurde,
dirfen Sie sie nicht in Betrieb nehmen.

Wenden Sie sich flir weitere Hilfe an unser Support-Team.

Fassen Sie den Roboter oder seine Ladestation nicht mit nassen Handen
an; verwenden Sie sie nur auf trockenen Oberflachen.

Ziehen oder tragen Sie die Ladestation nicht an den scharfen Kanten oder
Ecken. Halten Sie das Kabel von heiflen Oberflachen fern. Fassen Sie
zum Abziehen des Kabels den Stecker an, nicht das Kabel.

Setzen Sie das SLAM LiDAR des Roboters nicht direktem Sonnen- oder
Infrarotlicht aus.

Lassen Sie den Roboter nicht fallen. Der Aufprall bei einem Sturz kann den
SLAM LiDAR beschadigen.

Schauen Sie nicht direkt in den rotierenden, sendenden Teil (Laser) des
SLAM LiDAR.

Stecken Sie zu lhrer Sicherheit keine Werkzeuge, Finger oder andere
Gegenstande in den rotierenden Teil des SLAM LiDAR.

Versuchen Sie nicht, die Ladestation zu 6ffnen.

Reparaturen an der Station sollten nur von unseren qualifizierten
Technikern durchgefiihrt werden.

Tauchen Sie keine Teile des Roboters in Wasser oder andere Flissigkeiten
ein, mit Ausnahme des Nassmoppaufsatzes.

Der Akku darf nicht verstimmelt oder verbrannt werden, da er bei hohen
Temperaturen explodiert.

Benutzen Sie den Roboter nicht im Freien.
Bewahren Sie den Roboter nicht in einem Auto auf.

Setzen Sie den Roboter oder seine Ladestation keinen hoheren
Temperaturen als 45°F (113°F), Feuchtigkeit oder Nasse aus.

Entsorgen Sie die Batterie nicht im Feuer. Alte Batterien sollten von Ihrem
ortlichen Recyclingunternehmen sicher recycelt werden.

Lassen Sie den Roboter keine brennenden oder rauchenden Gegenstande
wie Zigaretten, Streichholzer oder heife Asche aufheben.
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Konformitatserklarung

Dieses Gerat erflillt die Anforderungen von Teil 15 der FCC-Vorschriften.
Der Betrieb unterliegt den folgenden zwei Bedingungen: (1) Dieses
Gerat darf keine schadlichen Interferenzen verursachen, und (2) dieses
Gerat muss alle empfangenen Interferenzen akzeptieren, einschlieRlich
Interferenzen, die einen unerwiinschten Betrieb verursachen kénnen.
Der Hersteller ist nicht verantwortlich fur Funk- oder Fernsehstérungen,
die durch unerlaubte Modifikationen oder Anderungen an diesem Gerat
verursacht werden.

Dieses Gerat wurde getestet und erflllt die Grenzwerte fir ein
digitales Gerat der Klasse B gemafR schadlicher Interferenzen in einem
Wohnbereich. Dieses Gerat erzeugt und verwendet Hochfrequenzenergie
und kann diese ausstrahlen. Wenn es nicht gemafl den Anweisungen
installiert und verwendet wird, kann es schadliche Stérungen des
Funkverkehrs verursachen. Es kann jedoch nicht garantiert werden, dass
keine Empfangsstérungen auftreten, was durch Aus- und Einschalten
des Gerats festgestellt werden kann. Der Benutzer sollte versuchen,
die Storungen durch eine oder mehrere der folgenden MaRnahmen zu
beheben:

Richten Sie die Empfangsantenne neu aus oder verlegen Sie sie.
Vergrofern Sie den Abstand zwischen dem Gerat und dem Empfanger.

SchlieBen Sie das Gerat an eine Steckdose an, die nicht mit dem
Stromkreis des Empfangers verbunden ist. Wenden Sie sich an den
Handler oder einen erfahrenen Radio-/Fernsehtechniker, um Hilfe zu
erhalten.

Verpackungsinhalte
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Roboters erste Reinigung

1. Seitenbdrste installieren 2. Laden
Driicken Sie nach unten, um die Seitenblrste am Roboter zu befestigen. Stellen Sie den Roboter auf seine Station und lassen Sie ihn vollstéandig
aufladen.

2 stopy (0,6 m) 2 stopy (0,6 m)

l 5 stép (1,5 m)

3.TuYa App herunterladen 4.Roboter wischen lassen!

Laden Sie die TuYa App fiir Ihr iOS- oder Android-Gerat herunter. Erstellen  Wenn Sie fertig sind, ist der Roboter bereit zum Kehren! Beseitigen Sie
Sie Ihr Konto und verbinden Sie lhren Bot. Unordnung und Kabel und driicken Sie die Start-Taste.

Wichtige Hinweise: Der Roboter kehrt nach der Reinigung immer zu seiner Ladestation zuriick. Um die Chance zu erhéhen um seine Station zu finden,
stellen Sie sie auf eine harte, flache Oberflache mit viel Platz um sie herum.



Vor dem Start Ladeanzeige

Entfernen Sie die Schutzteile vom Roboter-Stofl3fanger.

N

Niedriger Batteriestand: blinkt schnelllu.
Station suchen: blinkt.
Aufladen: pulsiert.

Vollsténdig aufgeladen: leuchtet weil3.

Keine Wisch-Zonen Anheben & Bewegung

Glanzende Oberflachen, unlbersichtliche Bereiche und einige Hebe den Roboter nicht auf, wahrend er sich bewegt, um seine Karte nicht
ungewodhnlich geformte Mdbel kénnen schwer zu navigieren sein. zu verzerren.
Definieren Sie Reinigungszonen auf dem Robotsweep TuYa.
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TuYa App

App-Steuerungen

Meine Ressourcen

Digitale Versionen lhrer Schnellstartanleitung und des Benutzerhandbuchs

kénnen auf der "Home"-Seite der tuya App eingesehen werden.

L]
L]

Home Wischen

Zeitplan & Kontrolle

Stellen Sie den Reinigungsplan des
Roboters ein und schicken Sie ihn zum
Reinigen oder Aufladen auf die "Sweep"-
Seite der tuya App

TuYa Funktionen

Stellen Sie die Roboterfunktionen und
-modi Uber die Schaltflache auf der Seite
"Sweep" der tuya App robotsweep ein.

Sunday

Monday

Tuesday

Wednesday

Thursday

Friday

Saturday

Time

11: 00 AM

10 00 AN

10: 00 AM

12:15PW

10 : 00 AM

10: 00 AM

Fehlerbehebung

Immer wenn der Roboter in Schwierigkeiten gerat, halt er an und seine
Stérungstaste blinkt. Schau in der App nach, ob es Probleme gibt.

Fehler

Losung

Linkes/Rechtes Rad

Linkes/rechtes Rad klemmt. Auf Verstopfung priifen und reinigen.

Abseits vom Boden

Die Rader sind vom Boden abgehoben. Stellen Sie den Edge Senso
wieder auf den Boden.

Hauptbirste

Die Hauptbiirste hat sich verklemmt, entfernen und reinigen.

Seitenblirste

Die Seitenblirsten sind verschmutzt. Entfernen und reinigen.

Der Berlihrungssensor des Stof3fangers ist eingeklemmt. Priifen Sie den

Stoltfanger Stol¥fanger auf Verstopfung und reinigen Sie ihn.
SLAM LiDAP SFAM LiDAR ist nicht sauber/verlorene Sicht. Auf Hindernisse priifen und
reinigen.
K Roboter befindet sich in der Nahe einer Klippe/Kantensensoren sind
antensensor

verschmutzt. Roboter in Sicherheit bringen/Sensoren reinigen

Niedrige Batterie

Niedrige Batterie: Roboter aufladen.

Stromfehler

Uberpriifen Sie die Batterie und die Stromverbindung. Lassen Sie die
Batterie abkiihlen

Der Vakuummotor ist verstopft. Offnen Sie den Filterbehélter und

Sensoren entfernen Sie eventuelle Verstopfungen.
N Entfernen Sie die Anschliisse, wischen Sie sie ab und setzen Sie sie
Staubbehalter . f
wieder ein.
Wischmo Der Moppaufsatz ist nicht angeschlossen. Entfernen Sie die Anschlisse,
pp wischen Sie sie ab und setzen Sie sie wieder ein.
Elektronik Reset des Roboters (aus- und wieder einschalten).
USB Fehler am USB-Anschluss, Entfernen Sie das am USB-Anschluss
angeschlossene Gerat und setzen Sie den Roboter zuriick.
Navigation Der Roboter steckt fest oder hat Probleme mit der Umgebung.
A Der Roboter bendétigt einen Checkup-Test. Kontaktieren Sie den
nderes

Kundensupport.

Schnelle Tipps:

Befreien Sie die Birsten und Rader von Verunreinigungen aus den Ecken
und Winkeln.

Verwenden Sie eine Pinzette, um Verstopfungen an den Biirstenenden zu
entfernen.

Verwenden Sie eine Schere oder ein Reinigungswerkzeug, um die um die
Biirste gewickelten Haare zu schneiden.



Instandhaltung

- Burste
Teil Instandhaltungsfrequenz |Ersatzfrequenz
- . 1.Ziehen Sie nach oben, um die 2. Entfernen Sie Verunreinigungen
Staubbehalter Taglich . . .
Seitenblrste zu entfernen. aus den Biarsten und
) ) ) Burstenfassungen.
Filter Wochentlich Jede 6 Monate
fy = —.
Birste Wochentlich Jede 12 Monate N % ——
A < )
@
Sensoren Wéchentlich ‘% ”~ R
l 1 NTT—
Vorderrad Wachentlich -t =
Batterie Jede 12-24 Monate

Staubbehalter & Filter

1.Staubehalter entfernen.

3.0ffnen Sie den Filterbehalter
und entfernen Sie die Verstopfung.

3. Driicken Sie die Laschen an der
Hauptburstenklappe zusammen und
2. Offnen Sie den Staubehélter und heben Sie sie an.

kippen Sie den Inhalt aus. I
qn:a-;ﬁ;::.:-é‘“

4.Reinigen Sie die Hauptburste
und alle ihre Komponenten,
einschlieRlich der Burstenklappe
und des Blrstenfachs.

o

4.Entfernen und entstauben Sie die
Filter. Wischen Sie die Milltonne
aus. .
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Instandhaltung

Sensoren Vorderrad

Wichtiger Hinweis: Verwenden Sie zum Abwischen der Sensoren ein  1.Greifen Sie das Rad mit einem 2.Reinigen Sie das Rad und

weiches Baumwolltuch. Schlitzschraubendreher fest und alle seine Komponenten,
ziehen Sie daran. einschlieflich der Montage und

1.Wischen Sie die Rand- und 2.Wischen Sie die Ladeplatten am der Radfassung.

Wandsensoren ab. Roboter und die Ladeknoten an

seiner Station ab.

3.Wischen Sie die Metallanschlisse 4.Wischen Sie die Oberseite und  3.Driicken Sie das Rad nach unten, um es einzurasten.
des Milleimers und des den Bereichum den LiDAR ab.
Nassmoppaufsatzes ab.

Wichtiger Hinweis: Der LiDAR des Roboters ist ein empfindlicher
Sensor. Wenden Sie keine Kraft an, fiihren Sie keine
Gegenstande ein und justieren Sie das LiDAR nicht.
Setzen Sie sich nicht auf den Roboter und legen Sie
keine Gegensténde darauf.




Zubehor(Optional)

Batterie Nassmop-Aufsatz

Wichtiger Hinweis: Schalten Sie den Roboter aus, bevor Sie die Batterie Wichtiger Hinweis: Verwenden Sie destilliertes Wasser, wenn Sie in
austauschen. Driicken und halten Sie die GO-Taste. Gebieten mit hartem Wasser arbeiten.

1.Verwenden Sie einen 2. Ziehen Sie die alte Batterie 1.Setzen Sie das Wischtuch aufden 2.0Offnen Sie die Lasche und fiillen
Kreuzschlitzschraubendreher, um heraus und schlieRen Sie die neue Moppaufsatz. Sie das Reservoir mit Wasser.
das Batteriefach zu 6ffnen. an.

3.Schieben Sie die neue Batterie in den Roboter
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Zubehor (Optional)

Nassmop-Aufsatz Wartung

Wichtiger Hinweis: Der Behalter sollte nach dem Gebrauch entleert
werden, um mogliche Wasserschaden zu vermeiden.

1.Remove the mop attachment. 2. Pull open the tab and empty the
reservoir.

3.Tap any debris that may have 4.Wash the mopping cloth. Air-dry
collected inside the attachment. all partswhen done.

STy
e U =

T
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@ Tiéng Viét

Hwéng dan an toan quan trong

Tat ngudn cho ro-bét va rat day ngudn dién khi khong st dung ciing nhw
trwdre khi tién hanh cong viéc bao tri.

R6-b6t khéng danh cho nhirng nguoi bi suy giam thé chat hoéc tinh than
st dung (bao gébm ca tré em), ngudi bj han ché vé& nang luc hanh vi hodc
nguwoi thiéu kinh nghiém va kién thiec, trir khi cé sw giam sat chat ché cla
ngwoi chiu trach nhiém vé sy an toan cda ho.

RO ri dién tir cac t& bao pin c6 thé xay ra trong diéu kién st dung hodc
nhiét do khac nghiét. Néu chét 1dng dinh vao da, phai rira nhanh béng
nwéc. Néu chét 16ng dinh vao mét, phai riva téi thiéu trong 10 phat, rdi dén
bénh vién dé& dwoc kham chira.

R6-bét cé chiva cac bo phan dién t& ma trong mot sé trwdng hop hiém
gép va ngoai y mubn coé thé gay ra cac méi nguy hidm vé nhiét, chay va
cac truc trac khac. Hon nira, viéc di chuyén, st dung c6 nguy co va cham
véi tai san, vat nudi va con ngudi. Viéc vo tinh loai bd cac do vat co gia tri
nho, dd trang strc hodc téc clia ngwdi hoac vat nudi nam trén san cling co
thé xay ra.

Néu cc hogc tram sac bi hw héng dwoi bét ky hinh thire nao, dirng tiép tuc
van hanh, ma phai lién hé véi nhém hd tro ctia ching t6i dé dwoc hd tro
thém.

Khoéng cam ro-bét hodc tram sac clia ro-bét béng tay wét; chi st dung trén
bé& mat khd.

Khéng kéo hoac xach tram sac béng cac canh hoac goc nhon xung quanh.
Gilr day tranh xa cac bé mét néng. Dé rat day, phai ndm vao phich c&dm
chtr khéng dwoc rat béng day.

Khong dé ra-da cia ré-bét tiép xuc truc tiép voi anh sang mat troi hoic tia
hong ngoai.

Khong dé ro-bét roi xudng. Tac dong tir viéc roi co thé 1am héng ra-da cla
ré-bét.

Khéng nhin thdng vao bd phan truyén quay (laze) ra-da cla ro-bét.

Vi sy an toan cla ban, khong nh'ét dung cu, ngon tay hoac vat dung khac
vao bd phan quay ra-da clia ré-bot.

Birng ¢ mé tram sac.
Viéc stra chira tram chi nén dwoc thyc hién bdi cac ky thuat vién cé trinh
dd cla chung toi.

Ngoai trlr phu kién lau u6t, khong nhing bét ky b phan nao cta ro-bot
vao nwéc hodc chat 16ng khac.

Khoéng cét xén hodc dbt pin vi né sé& phat nd & nhiét do cao
Khoéng str dung ré-bbt ngoai trovi.
Khong cét ré-bét trong 6 to.

Khong dé ro-bét hodc tram sac tiép xuc véi nhiét do cao hon 113°F(45°C),
d6 4m cao.

Khéng VL’{’t pin vao Itra. Pin cii phai dwoc tai ché mot cach an toan qua co
so tai ché tai dia phwong cda ban.

Khong dé r6-bét nhat bat civ thir gi dang chay hoac dang béc khoi nhu
thudc 1a, diém hoac tro nong.
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Tuyén b6 vé sw phu hop Cac bd phan cé trong thuing

Thiét bi nay tuan tha Phan 15 cia quy dinh FCC. Khi van hanh ra-bét, phai
tuan theo hai didu kién sau: (1) Thiét bi khéng dwoc gay nhiéu c6 hai va
(2) Thiét bi phai chdp nhan moi nhiéu séng nhan dwoc, bao gdm ca nhidu
s6ng cé thé gay ra hoat ddng khong mong muédn, Nha san xuét khéng chiu
trach nhiém dbéi voi bat ky dai hodc TV nao vé& su nhidu séng gay ra bdi
nhitng stra dbi hodc thay ddi trai phép dbi voi thiét bi nay. Nhirng stra ddi
hodc thay déi nhw vay co thé lam méat quyén s dung thiét bj cla nguoi

)

Wama

dung. R6-bbt Sharetronic PetHair May hat bui Khan lau nha
SLAM™

Thiét bi da dwoc kiém tra, tuan tha cac gi¢i han danh cho thiét bi ky thuat
s6 Loai B, tuan theo hién twong nhiéu cé hai khi I&p dét tai khu dan cu.
Thiét bi nay tao ra, st dung va c6 thé phat ra nang lwong tan sb vé tuyén,
néu khong duoc 14p dat va si dung theo hwéng dan, cé thé gay nhiéu
séng c6 hai cho hoat dong lién lac vé tuyén. Tuy nhién, khéng cé ddm bao
nao rang hién twong nhiéu sé khong xay ra khi bét séng, diéu nay cé thé
dwoc xac dinh béng cach tat va bat thiét bi, ngwdi dung nén cb gang khéc
phuc hién twong nhiéu bang mét hodc nhiéu bién phap sau:

Xoay hoéc di chuyé&n cac ang ten thu.
Tang khoang cach gitra cac thiét bi va may thu. Cong cu lam sach Ban chai bén Bo loc

Két n'éi thiét bi voi 6 cém trén mach khac véi mach ma may thu dugc
két noi. Tham khao y kién cla dai ly hodc ky thuat vién radio/TV cé kinh
nghiém dé dworc tro gip.

Thung rac Dé sac



Chi tiét
Anh nhin ttr trén xuéng

BAT/TAT

Sac
Peén bao WIFI

Nép

Anh nhin tir dwéi 1én

———  Cam bién canh
Témsac ~ ——

Banhtruge  —

Pin
Ban chai bén
Banh xe bén
Banh xe phai
bén trai
Loa
Ban chai chinh
Thung rac

May hut bui

Dé trong tw dong

Nut sac

Clra vao

Dé sac

Thung rac

Clra

Két nuéc
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R6-bot don lan dau

1. Lap chdi bén 2. Sac

Nhan xudng d& 1ap chat chdi bén vao ré-bbt. Dt ro-bdt vao vi tri rdi sac cho day.

2 feet(0.6m) 2 feet(0.6m)

l 5 feet(1.5m)

3.Tai App Tuya 4.Pé robot quét!

Tai App TuYa cho thiét bj iOS hodc Android ctia ban. Tao tai khodn ctia Sau khi hoan tat, R6-bét da s&n sang quét! Don sach moi thi 16n xén xung
ban, rdi két ndi voi Ro-bot. quanh hodc day dién rdi nhan nat chay.

Lwu y quan trong: R6-bét sé quay lai tram sac sau khi vé sinh xong. D& ting co hoi tim thdy tram sac, vui Idng d&t tram sac [én mot bé méat phdng chéc
chan vai nhiéu khodng tréng xung quanh.



Trwée khi khéi dong bén bao sac

Thao cac miéng bao vé khdi chup bao vé ré-bbt

N

Pin yéu: nhap nhay nhanh.
Tim Tram sac: nhap nhay.

Sac: xung.

Sac day: dén sang trang.

Vung khong quét Nang & Di chuyén

Ro-bét s8 kho diéu hwéng khi gdp bé mat sang bong, khu vic 16n xon va  Khong nhac Ré-bét khi né dang di chuyén dé tranh anh hwéng dén dinh vi
moét sb dd noi that co hinh dang doc dao. Xac dinh ving can don dep trén  ban dd cta no.
App TuYa ro-bét quét nha.
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App Tuya
Kiém soat App
Tai nguyén cua toi

Phién ban dién t& cia Hwéng dan bat dau nhanh va Hwéng dan st dung
co trén "Trang chi" cla trng dung TuYa.

L]
L]

Trang chl Quét

Lén lich & Kiém soat

Dt lich don dep cho Ro-bét va dé ro-bbt —
di don dep hodc sac pin trén trang “Quét” < S
cua App TuYa
Day Tima
Sunday 11: 00 AM
e - ~ Monday 10 : 00 AN
Tinh nang trén TuYa J
Tuesday T:00PM
Dét cac tinh néng va ché do cla ro-bét
bang cach st dung cac nut trén trang Vednesday  10:00AM
“Quét” ctia App TuYa ro-bdt quét nha. Thursday 12:15PM
Friday 10: 00 AM
Saturday 10: 00 AM
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X ly sw co

Khi ro-bbt gap sw cb, ro-bbt sé dirng lai, nit bao sw cd sé nhdp nhay. Kiém
tra App dé biét chi tiét vé sw cé.

Sucd

Giai phap

Banh xe trai/phai

Banh xe trai/phai bi ket. Kiém tra tinh trang méc ket va don sach.

Khéng cham dét

Banh xe roi khéi mat dat. Dat Ro-bdt trd lai mat dét.

Ban chai chinh

Ban chai chinh bj ket. Loai bé va don sach.

Ban chai bén

Ban chai bén bi ket. Loai bo va don sach.

Chup bdo vé truéc

Cam bién cam &ng clia chup bao vé bj ket. Kiém tra chup bdo vé xem cé
bi ket hay khéng va don sach.

SLAM LiDAP

SLAM LIiDAR khong sach/mét kha nang hién thi. Kiém tra tinh trang can
tro va don sach.

Cam bién canh

Ro-bbt & gan vach da/Cam bién canh bj ban. Di chuyén Ré-bét dén noi
an toan/Don sach cam bién

Pinyéu Pin yéu. Dem Ra-bét di sac.

L&i ngudn L&i ngudn. Kiém tra pin va két ndi ngudn. D& pin ngudi

Cam bién Déng co chan khong bi ket. M& thung chira bg loc va loai bd cac vat gay
ket.

Thung rac Thing réc bj ngét két ndi. Loai bd, lau sach cac dau nbi va 1&p lai.

Chéi lau nha Cac bd phan cay lau nha bi ngat két ndi. Loai b, don sach cac dau néi
va I3p lai.

bién tor L6i linh kién dién tcr. D&t lai cho Ré-bét (t&t va bat lai).

usB LG&i cong USB, thao muc gan vao cdng USB va dat lai cho Ré-bét.

Didu huén R&-bbt bi ket hodc gép sy cb v& moi trwdng. Don sach dwong di va dat

9 Iai cho R6-bét.

Khéc Ro-bbt can kiém tra. Lién hé bd phan cham séc khach hang dé dwoc hd
tro.

Meo: Don sach cac manh vun khdi cac ngéc ngach xung quanh ban chai va banh xe.

St dung nhip dé loai bé vat gay ket & dau ban chai.
Dung kéo hodc dung cu vé sinh d& cét phan téc quan quanh ban chai.




Cac bd phan Tan suat bao tri Tan suat thay thé
Thung rac Hang ngay

Bo loc Hang tuan M&i 6 thang

Ban chai Hang tuan M&i 12 thang

Cam bién Hang tuan

Banh truéc Hang tuan

Pin M&i 12-24 thang

Thung rac & Bd loc

1.Thao thung rac.

3.M& hop chira bd loc va loai bo
vat gay ket.

2. Mé& thung rac ra va db rac bén
trong di.

4.Thao va lau bui cac bd loc. Lau

thung rac.

Bao tri
Ban chai

1.Kéo lén dé thao chéi bén.

3.Kep cac tab trén clra ban chai
chinh va nhéc lén.

2. Loai bo cac manh vun khéi ban
chai va 6 cdm ban chai.

4. Don sach chdi chinh va tat ca cac
bd phan clia né, bao gdbm céng chéi
va ngén chtra chéi.
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Bao tri

Cam bién Banh trwéc

Lwu y quan trong: Dung vai cotton mém dé lau cam bién 1.8t dung tuéc no vit diu det d& 2.Don sach banh xe va tat ca céc
lam don by, kep chat banh xe va bd phan cta né, bao gobm ca cum
kéo ra. va 6 banh xe.

1.Lau cac cdm bién canh va twong. 2.Lau cac tdm sac trén ro-bét va
cac nut sac trén tram sac cua ro-
bét.

3.Lau sach cac dau ndi kim loai trén  4.Lau phan trén va khu vwc xung
thung rac va phu kién lau wét. quanh LiDAR.

Lwu y quan trong: LiDAR cta Ro6-bét la mot cdm bién nhay. Khong
duwoc gay tac dung luc, cho db vat rét vao hodc diéu
chinh LiDAR. Khdong ngdi hodc d&t db vat 1én trén
ro-bét.




Phu kién (Tuy chon)
Pin Cay lau nha wét

Lwu y quan trong: Tat ngudn ré-bét trwdre khi thay pin. Nhén git nat GO. Lwu y quan trong:St dung nwéc cét khi hoat dong & ving nudc clrng

1.St dung tudc no vit dau det d& 2. Thao pin cii ra va lap pin m&i  1.D&t miéng vai lau 1én trén cay lau 2.M& nép ra va dé day nwéc vao
ma& ngan chira pin. vao. nha. ngan chira.

=
=

3.Truot pin méi vao ro-bbt
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Phu kién (Tuy chon)

Bao tri phu kién cay lau nha wét

Lwu y quan trong: Nén xa hét nwédc trong binh chiva sau khi st dung dé
tranh hw héng do nwéc gay ra.

1.Thao phu kién lau nha. 2. Kéo m& vau va dd hét nwoc
trong ngan chia.

3.Nhén vao bét ky manh vun ndo d& 4.Giat khan lau nha. Sy kho tat ca
tich tu bén trong phu kién di kem. cac bd phan khi hoan tat.

L .Y\..__
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